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No. Simbol Nama Simbol Kegunaan
1. Terminator Menyatakan awal atau
C) akhir suatu program.
2. Manual Operation Menyatakan suatu proses
w yang tidak dilakukan oleh
komputer.
3. Process Menyatakan suatu proses
yang dilakukan komputer.
4. Imput/output Menyatakan proses input

§

atau output tanpa

tergantung peralatan.

Xi




